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Predmluva

Ucebnice Prostfedky automatizacni techniky je soucasti ucelené fady ucebnic zabyvajicich se proble-
matikou automatizace a prostiedkil automatizacni techniky. Veskera latka je soustfedéna do Ctyf tema-
tickych celku:

1. Systémové pojeti automatizace

2. Automatické fizeni

3. Prostfedky automatizacni techniky
4

Automatické systémy

Prehled zakladnich technickych prostfedkl pro zavddéni automatizace je soustfedén do treti Casti uceb-
nich textd. Obsahuje popis snimacli mechanickych i elektrickych veli¢in, prostfedkdi pro prenos
a dpravu signdlu a prehled prvka pro zpracovani informace a ak¢nich prvkd. Prvky automatizaéni tech-
niky ze vSeho nejvice podléhaji inovaci, proto autofi kladli velky diraz na aktudlnost sdélenych infor-
maci.

Kolektiv autorfi soustfedila k praci na uebnich textech Ceskomoravské spole¢nost pro automatizaci
(CMSA). Hlavnim zdmérem autorského kolektivu bylo piipravit uéiteli SOS a VOS pomiicku obsahu-
jici aktudlni informace z oboru, kterd by zaroveni poskytovala studentim Siroky prostor pro samostatné
studium. Pokud se tak stane, bude cil autorského kolektivu zcela naplnén.

Prof. Ing. Jaroslav Talacko, CSc. Doc. Ing. Ladislav Maixner, CSc.

predseda CMSA koordinator autorského
kolektivu
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Uvod

Po vykladu zékladnich zdkont kybernetiky, vlastnosti systému a soustav, které chceme fidit, mozZnych
cilu fizeni, podle kterych se takovéto fizeni realizuje, a také alesporni naznakti matematického aparatu,
kterym je mozné chovani téchto systéma v ¢ase popsat (coz bylo obsahem piedchozich dvou dild uceb-
nice), se tento tfeti dil bude zabyvat prostfedky, kterymi je mozno nasich cild fizeni dosdhnout.

Prostredky automatického fizeni jsou obecné vSechna technicka zarizeni, ktera slouZzi k ziskavani, pre-
nosu, uchovavani, zpracovani a vyuzivani informace, a zafizeni pomocna, umoZziujici pfedchozim jme-
novanym jejich ¢innost. Je zcela nemyslitelné probrat vSechny typy a provedeni automatizacnich pro-
stiedkd, jichZ je na trhu & v provozu ohromny pocet. Ukolem tohoto svazku je sezndmeni s principy
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funkce hlavnich predstaviteld téch nejpouzivangjSich.
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